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SST.01 - INSTALOWANIE WIND. WYMAGANIA OGOLNE
(CPV 45.31.30.00-5)
1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania ogdlne
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z kompleksowa wymiang urzadzen
dzwigowych wraz z dostosowaniem do transportu 0sob ze szczegdlnymi potrzebami w
budynku uzytecznos$ci publicznej przy ul. Nowy Zjazd 1 w Warszawie

1.2. Zakres stosowania SST

Wykonanie robdt objetych docelowym postepowaniem przetargowym wykonania
kompleksowej wymiany (demontaz, dostawa i zainstalowanie) dzwigéw do przewozu 0s6b w
tym niepelnosprawnych w obiekcie uzytecznos$ci publicznej przy ul. Nowy Zjazd 1 w
Warszawie

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji technicznej (SST) dotycza zasad prowadzenia
rob6t wymienionych w pkt 1.

A. Roboty budowlano - instalacyjne:

* wykonanie niezbgdnych robét rozbiérkowych 1 demontazowych wewnatrz budynku,

» wykonanie robdt dostosowawczych w obrebie szybu oraz holu windowego,

* wykonanie niezbednych instalacji zasilajacych i os§wietleniowych, sygnalizacyjnych, itp.
zwigzanych z instalacja dzwigu,

* wykonanie rob6t naprawczych 1 wykonczeniowych zwigzanych z budowa dzwigu

B. Dostawa i montaz dzwigow osobowych i osobowo-towarowych:

dla kazdego z osobna w zakresie:

* uzgodnienie dokumentacji technicznej dZwigu z organem wiasciwej jednostki dozoru
technicznego oraz przygotowanie wniosku o wydanie decyzji zezwalajacej na eksploatacje
tego dzwigu, zgodnie z przepisami ustawy z dnia 21.12.2000 r. o dozorze technicznym (Dz.
U. z 2000 r. Nr 122, poz. 1321 z pbdzn. zm.) oraz przepisami rozporzadzenia Ministra
Gospodarki, Pracy i Polityki Spolecznej z dnia 29.10.2003 r. w sprawie warunkow
technicznych dozoru technicznego w zakresie eksploatacji niektoérych urzadzen transportu
bliskiego (Dz. U. z 2003 r. Nr 193, poz. 1890),

* montaz nape¢du,

* montaz wyposazenia szybu,

* montaz 1 wyposazenie kabiny,

» montaz drzwi przystankowych,

* montaz kaset wezwan na przystankach,

» wykonanie instalacji sterowniczej wraz z niezb¢dnymi systemami 1 aparatami,

» wykonanie o$wietlenia szybu,

» wykonanie tablicy wstepnej w maszynowni (jesli nie jest cze$cig aparatury sterowe;j),
dodatkowe elementy:

a) przeprowadzenie niezbgdnych préb, pomiardéw i sprawdzen zainstalowanych urzadzen,

b) dostarczenie karty gwarancyjnej i wymaganego certyfikatu na dzwig,

¢) dostarczenie technicznej instrukcji obstugi dZwigu 1 jego urzadzen,



d) dostarczenie instrukcji uzytkowania dzwigu,

e) organizacja odbioru dzwigu przez UDT,

f) uzyskanie pozwolenia na uzytkowanie dzwigu,

g) konserwacja dzwigu zgodnie z wymogami producenta i obowigzujgcymi przepisami

1.4. OkreSlenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w specyfikacji ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.4.

* .Specyfikacje techniczne” oznaczaja catos¢ wszystkich wymagan technicznych, w
szczegblnosci zawartych w dokumentacji zaméwienia, okreslajagcych wymagane cechy roboty
budowlanej, materialu, urzadzenia, produktu Ilub dostawy, pozwalajace obiektywnie
scharakteryzowac¢ te roboty, urzadzenia, materiaty, produkty lub dostawe, opisane w taki
sposob, aby spetnily cel, wyznaczony przez Zamawiajacego. Specyfikacje techniczne
okreslajg poziom jakosci, wykonania, bezpieczenstwa lub rozmiarow, uwzgledniajac
wymagania stawiane materiatowi, produktowi lub dostawie w zakresie jakoS$ci, terminologii,
symboli, testowania i jego metod, opakowania, nazewnictwa i oznakowania. Zawieraja one
takze reguty zwigzane z koncepcja i obliczaniem kosztow robdt budowlanych, warunkow
badania, kontroli i przyjmowania robdt budowlanych, jak tez technik i metod budowy oraz
wszystkie inne warunki o charakterze technicznym, o jakich zamawiajacy moze postanowi¢,
droga przepiséw ogolnych lub szczegdtowych, co si¢ tyczy robot budowlanych zakonczonych
1 odnos$nie materiatow i elementdéw tworzacych te roboty.

* ,Normy” oznaczaja wymagania techniczne przyjete przez uznany organ standaryzacyjny w
celu powtarzalnego i ciaglego stosowania, ktorych przestrzeganie co do zasady nie jest
obowigzkowe.

* ,Normy europejskie” oznaczaja normy przyjete przez Europejski Komitet Standaryzacji
(CEN) oraz Europejski Komitet Standaryzacji Elektrotechnicznej (Cenelec) jako "standardy
europejskie (EN)" lub "dokumenty harmonizacyjne (HD)" zgodnie z ogoélnymi zasadami
dzialania tych organizacji.

+ Istotne wymagania” oznaczaja wymagania dotyczace bezpieczenstwa, zdrowia i pewnych
innych aspektow interesu wspolnego, jakie maja spetnia¢ roboty budowlane.

* ,Normatyw techniczny” oznacza wytyczne wynikajagce z normy lub ogdlnie
obowigzujacych przepiséw techniczno-budowlanych.

* ,Dziennik budowy” oznacza oficjalny dziennik budowy, przechowywany przez
Wykonawce na placu budowy, zgodnie z polskim prawem budowlanym (Dziennik Budowy).
* ,, Ksigzka obmiar6w” oznacza dziennik, w ktorym wszystkie obmiary robdt sa zapisane,
facznie z objasnieniami 1 innymi zwigzanymi danymi.

. ,Swiadectwo Przejecia” — protokot odbioru robot lub urzadzen.

* ,,Projektant” — osoba(y) lub firma(y) bedaca autorem dokumentacji projektowe;.

* ,Inspektor Nadzoru” — osoba(y) lub firma(y) b¢daca wyznaczona do nadzoru prac przez
Zamawiajacego.

* ,Strony” — Kierownik Robdt z ramienia Wykonawcy oraz Inspektor Nadzoru
Inwestorskiego.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Demontaz istniejacych wind 1 kompleksowy montaz dzwigéw osobowych linowych o
napedzie elektrycznym zlokalizowanych w istniejacych szybach wewnatrz budynku
uzytecznos$ci publicznej przy ul. Nowy Zjazd 1 w Warszawie wraz ze wszystkimi niezbednymi
robotami remontowymi, przystosowawczymi 1 instalacyjnymi, w celu wiasciwej instalacji 1



funkcjonowania.

Wykonawca uwzgledni dodatkowo:

» wykonanie i zatwierdzenie przez UDT dokumentacji technicznej oraz instrukcji obstugi w
jezyku polskim w 1 egzemplarzu dla dzwigu,

* dostarczenie karty gwarancyjnej 1 wymaganego certyfikatu dla dzwigu,

* dostarczenie technicznej instrukcji obstugi dla dzwigu i jego urzadzen,

* dostarczenie instrukcji uzytkowania dla dzwigu,

* organizacje 1 odbior dla dzwigu przez UDT,

* uzyskanie pozwolenia na uzytkowanie dla dzwigu,

» prowadzenie robot budowlanych i montazowych w czynnym obiekcie uzytecznosci
publiczne;.

1.6. Uwarunkowania wykonania przedmiotu zamowienia
Dzwigi elektryczne, fabrycznie nowe, spetniajgce warunki polskich oraz europejskich norm.

1.7. Ogoélne wlasciwosci funkcjonalno-uzytkowe dzwigow:
Instalacja w szybach istniejacych

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow

Wszystkie materialy stosowane przy wykonywaniu robot powinny by¢ nowe, w gatunku
biezaco produkowanym, odpowiada¢ wymaganiom norm i przepisOw wymienionych w SST
oraz innych nie wymienionych ale obowigzujacych normach i przepisach, mie¢ wymagane
polskimi przepisami $wiadectwa dopuszczenia do stosowania, wymagane ustawg z dnia 16
kwietnia 2004 o wyrobach budowlanych (Dz.U. Nr 92, poz. 881 z pdézn. zm.) certyfikaty
bezpieczenstwa oraz inne dokumenty §wiadczace o mozliwosci zastosowania do wykonania
niniejszej inwestycji. Wszystkie dostarczone materiaty i urzadzenia musza by¢ wolne od
obcigzen prawnych, oplat celnych, itp.

DZWIG OSOBOWY — dla kazdego z osobna, parametry nie gorsze jak:

Parametr Nowy dzwig
rodzaj dzwigu osobowo - towarowy
udzwig nominalny 525kg / 7 0s6b
predko$¢ nominalna 1 m/s
wysokos¢ .
podnoszenia 1stniejgca

ilos¢ przystankow /

6/6o0raz7/7
dojs¢

istniejaca gorna, ze wzgledu na istniejacy uklad konstrukcyjny budynku i
maszynownia dazenie do minimalizacji rozprzestrzeniania si¢ hatasu, nie dopuszcza si¢
instalacji dzwigu tzw. bez maszynowni

System sterowania

rodzaj sterowania simplex, elektroniczne, zbiorcze gora - dot




doktadnos¢
zatrzymywania
kabiny

+ 5 mm, otwieranie drzwi ,,na dojezdzie”

system dojazdu
awaryjnego

automatyczny do najblizszego przystanku po zaniku zasilania (przy pelnym
zasilaniu wlasnym)

system zjazdu
pozarowego

na przystanek ewakuacyjny w przypadku otrzymania sygnatu pozarowego —
zaprogramowana funkcja umozliwiajgca uruchomienie w przysztosci

panel sterujacy

pionowy, usytuowany na calej wysokosci §ciany bocznej, wykonany ze stali
ocynkowanej, malowany proszkowo na kolor kontrastowy RAL 1016,

wyposazony w okragle przyciski pod$wietlane na obwodzie z oznaczeniami

Braille’a, wielko$¢ przycisku: 2 cm, wielko$¢ cyfr i oznaczen literowych /

graficznych: 1,5 cm, przycisk pigtra podstawowego wyrozniony podkladka
koloru zielonego, wystajaca ponad inne przyciski, wszystkie przyciski

umieszczone na wysokosci od 0,8 — 1,2 m w odlegtosci 0,5 m od naroza kabiny
(usytuowanie pionowe), wyswietlacz z wyraznymi oznaczeniami

sygnalizacja
dzwickowa

system glo§nomowiacy informujacy o: potozeniu kabiny, dojezdzie do
przystanku, otwieraniu i zamykaniu si¢ drzwi, pozarze (z mozliwo$cia
zaprogramowania dodatkowych komunikatéw wynikajacych z potrzeb os6b
niepetnosprawnych), glosno$¢ sygnatu wynosi 50-65 dB.

kaseta wezwan

wykonana ze stali nierdzewnej z przyciskami nierdzewnymi, pod§wietlanymi na
obwodzie, budowa hermetyczna, z kontrastem na obwolucie wzgledem $cian
frontowych

pigtrowskazywacz

elektroniczny z wyraznymi cyframi, pokrywa wykonana ze stali nierdzewne;j,
okreslajacy aktualne potozenie kabiny oraz kierunek jazdy, na kazdym
przystanku, usytuowany ponad drzwiami

sterownik

niezaleznej budowy od falownika, z mikrokontrolerem min. 32 bitowym z
dodatkowa niezalezng pamigcig parametréw fabrycznych i wbudowanym
wyswietlaczem z polskim menu bez mozliwos$ci jego pdzniejszego
zakodowania lub zabezpieczenia przed serwisem firm niezaleznych. Sterownik
zwartej budowy niewymagajacy dodatkowych modutow z min. 40 wej$ciami i
wyjsciami (facznie) umozliwiajagcymi rozbudowe aparatury w przysztosci,
obstluga, konserwacja, naprawa, badania bez dodatkowych konsol oraz testerow

odwzorowanie

absolutne

Zespol napedowy

rodzaj napedu

bezreduktorowy, linowy, o wysokiej sprawnosci, dostosowany do pracy cigzkiej
(min. 180 wlaczen na godzing, ilo§¢ pdl: min. 20) o mocy min. 4kW, koto cierne
zwigkszonej §rednicy: min. 400mm, hamulec z thumieniem

rodzaj ogranicznika
predkosci

dwukierunkowego dziatania

Drzwi przystankowe

i oScieznice

rodzaj

automatyczne, teleskopowe, 2-panelowe

wymiary

900%2000 mm




wykonanie /
wyposazenie

stal nierdzewna szlifowana,
progi drzwiowe aluminiowe, wzmocnione, dopuszczalny nacisk 10kN,
z wyczystkami,
dodatkowe naktadki ze stali nierdzewnej przed progami drzwi szybowych,
naroza zabezpieczone katownikami kontrastowymi
funkcja otwierania drzwi na dojezdzie

nalezy zastosowac fabryczny $wietlik w drzwiach o wymiarach
min. 100x600 mm (wykonanie antyklaustrofobiczne)

Drzwi kabinowe

rodzaj

automatyczne, teleskopowe, 2-panelowe

wymiary

900%x2000 mm

wykonanie /

ze stali nierdzewnej, wzmocnione, posiadajace funkcje zmniejszonego poboru
energii w przypadku bezruchu, naped regulowany falownikiem,

pozostajace w petnym otwarciu np. osiem sekund w celu
bezpiecznego wejscia i opuszczenia kabiny przez osoby mniej sprawne

wyposazenie fizycznie
funkcja otwierania drzwi na dojezdzie
nalezy zastosowac fabryczny §wietlik w drzwiach o wymiarach
min. 100x600 mm (wykonanie antyklaustrofobiczne)
Kabina

rodzaj kabiny

nieprzelotowa

wymiary minimalne

szeroko$¢: 1250, gltebokosé: 1150 wysokosc: 2100 [mm]

wykonanie

wzmocnione z wysoka odpornos$cia na dewastacje, wewnatrz kabiny brak
widocznych wkretow i §rub, $ciany ze stali nierdzewnej LEN austenitycznej
min. AISI 201, cokoty przy podtodze i suficie: usztywniajace dodatkowo $ciany
kabiny, odbdj na wysokos$ci 25¢cm — 35 cm na trzech $cianach,
podtoga gresowa lub kamienna nawigzujaca do planowanego wykonczenia
spocznikow pietrowych,
w kabinie umieszczona skrocona instrukcja postgpowania w przypadku awarii,
mozliwa do tatwego odczytania przez osoby stabowidzace lub niewidome
(wypukte znakowanie Braill’a)

rodzaj tacznos$ci

system zdalnego monitoringu technicznego pracy dzwigu, zdalne
diagnozowanie awarii i wglad do parametrow, system powiadamiania ekip
ratowniczych (konserwacji) — GSM, system komunikacji glosowe;j kabina-
aparatura sterowa - interkom




oswietlenie kabiny: diody techniczne LED montowane nad sufitem (150 1x w
narozach podlogi) peliace role rowniez oswietlenia awaryjnego dziatajacego
2h podczas zaniku napiecia, zabezpieczone tafla szkla bezpiecznego (dostep do
o$wietlenia mozliwy tylko z zewnatrz), sufit petny bez podwieszen;
petla indukcyjna wbudowana w sufit kabiny (po catym obwodzie) — pomagajaca
osobom z aparatem stuchowym,
wydajna wentylacja grawitacyjna gérna i dolna (zabezpieczona cokotami),

wyposazenie mechaniczna, uruchamiana przyciskiem w panelu dyspozycji, wentylator w
$cianie bocznej kabiny;
porecz na bocznych §cianach kabiny ze stali nierdzewnej, przekroj okragty,
montowana na wysokosci 0,9 m,
lustro wielkosci % $Sciany tylnej montowane na wysokosci 40cm od podtogi,
wideo-domofon lub kamere z mozliwos$cia ciaglego podgladu przez ochrong
budynku oraz prowadzenie rozmow przez osoby uwi¢zione w kabinie z ochrone
budynku,

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robot powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typoéw i ilosci
wskazaniom zawartym w SST, dokumentacji technicznej DTR.

Liczba i wydajnos$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji technicznej i SST oraz wskazaniami Inspektora Nadzoru, w
terminie przewidzianym umowa.

Sprzet uzywany do wykonania robot (niezaleznie od tego, czy stanowi wlasnos¢ Wykonawcy)
ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowos$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami
ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentow potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wszedzie gdzie dokumentacja techniczna lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego
uzycia sprzgtu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o
swoim zamiarze wyboru 1 uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzgtu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robdt 1 wlasciwosci przewozonych
materialow.

Liczba $rodkow transportu musi zapewniac, ze roboty beda wykonane 1 zakonczone zgodnie
z umowg. Pojazdy uzywane przez Wykonawce na drogach publicznych muszg spetniac
wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen
osi 1 innych.

5. WYKONANIE ROBOT
Dla kazdego nowego dzwigu oraz szybu przyjeto standard wykonania przy uwzglednieniu
istniejgcych warunkow technicznych budynku 1 wymagan obowigzujacych przepisow w tym




zakresie.

Przyjete parametry kazdego dzwigu mogg ulec zmianie za zgoda projektanta po
przeprowadzeniu szczegotowych obliczen i sporzadzeniu dokumentacji technicznej dzwigu.
Dodatkowo nalezy przewidzie¢ przeprowadzenie niezbednych robot dostosowawczych
budowlano - instalacyjnych dla szybu i maszynowni aby uzyska¢ nizej wymienione parametry
techniczno-uzytkowe.

Materiat z demontazu nalezy niezwlocznie wywiez¢ z terenu budowy oraz poddac utylizacji
(materialy szkodliwe), wg obowigzujacych przepisow lub czasowo sktadowac na terenie
budowy, wedlug wskazan Inspektora Nadzoru.

5.1. Standard wykonania i wyposazenia dzwigow:
Kazdy dzwig po wymianie powinien spetnia¢ nastgpujagce wymagania funkcjonalno-
uzytkowe:

— dzwig osobowy spetniajacy warunki normy PN-EN 81.20 i PN-EN 81.50;

— kabina przystosowana do przewozu oséb niepetnosprawnych o réznych stopniach
niepetnosprawnosci;

— kabina posiadajaca udzwig odpowiadajacy wielkosci kabiny;

— predkos¢ jazdy wynoszaca min. 1 m/s;

— zapewniona regulacja szybkosci otwarcia/zamknigcia drzwi;

— ruszanie i zatrzymywanie si¢ kabiny powinno nastgpowac tagodnie; w przypadku
obcigzenia kabiny zblizonego do dopuszczalnego, ruszanie i zatrzymywanie si¢ kabiny
na przystanku nie moze powodowa¢ sygnalizacji przecigzenia spowodowanej nagtym
przyspieszeniem lub op6znieniem ruchu kabiny;

— kabina powinna zatrzymywac si¢ na przystankach precyzyjnie — ewentualny prog
powstatly po otwarciu drzwi kabiny powinien by¢ mozliwie jak najmniejszy;

— system sterowania dzwigu musi by¢ odporny na zaktocenia elekromagnetyczne oraz
nie emitowac takich zaklocen;

— zmniejszony pobor energii elektrycznej realizowany przez naped bezreduktorowy,
oswietlenie LED, funkcje ,,stand-by” tj. wygaszanie poszczegolnych podzespotow
elektrycznych powinno zapewnia¢ niskie zuzycie energii elektrycznej;

— kabina dzwigu powinna w przypadku sygnalu ppoz. dojezdza¢ na przystanek
ewakuacyjny 1 tam si¢ zatrzymywac, a w przypadku zaniku napiecia — dojezdza¢ do
najblizszego przystanku w celu uwolnienia pasazerow;

— kabina dzwigu powinna posiada¢ o$wietlenie awaryjne z czasem podtrzymania ok.
2 godz.;

— oswietlenie energooszczedne LED kabiny dzwigu powinno wytaczac si¢ po uptywie
15 min. od czasu ostatniej jazdy kabiny 1 ponownie wigczac si¢ w momencie otwarcia
drzwi kabiny;

— przyciski w panelu sterujacym 1 w kasetach wezwan powinny zawiera¢ czytelne
oznaczenia 1 pod$wietla¢ si¢ po zadaniu dyspozycji;

— drzwi dzwigowe powinny by¢ zabezpieczone na calej wysokosci kurtyng §wietlna.

5.2. Maszynownia:

Istniejaca, gorna ponad szybem (2 szt.).

* W maszynowni nie dopuszcza si¢ prowadzenia obcych instalacji oprocz tych zwigzanych z
praca dzwigu.

* Wewngetrzne powierzchnie $§cian powinny by¢ gtadkie, nie powinny mie¢ zadnych wigkszych



uskokéw 1 wystepow.

* Maszynownia dzwigu musi zapewnia¢ odpowiednig wentylacje, oswietlenie (min. 200
luksow), a takze stalg temperature w zakresie +5°C do +40°C.

* Nalezy dokona¢ niezbednych analiz ryzyka w zakresie m.in. niewymiarowych wysokosci i
rozmiaréw drzwi.

* Maszynownie pozbawione sg lukow montazowych co nalezy uwzgledni¢ przy ocenie
mozliwosci realizacyjnych.

5.3. Szyb

* [stniejgce szyby stuzg wytacznie do pracy dzwigdw (2 szt.).

* W szybie nie dopuszcza si¢ prowadzenia obcych instalacji oprécz tych zwigzanych z praca
dzwigu.

* Wewnetrzne powierzchnie $cian powinny by¢ gtadkie, nie powinny mie¢ zadnych wigkszych
uskokow 1 wystepow.

« Sciany szyboéw powinny mie¢ wymagana wytrzymato$¢ mechaniczna, aby nie wykazywaty:
a) odksztatcenia trwatego;

b) odksztatcenia sprezystego wigkszego niz 10 mm.

* Podszybie powinno posiada¢ wymagang wytrzymato$¢ mechaniczng dla przyjetych
obcigzen.

* W szybie dzwigu nalezy zainstalowaé instalacje o$wietleniowg zapewniajaca natezenie
Swiatta min. 50 lux.

» Wykona¢ biatkowanie szybow farbg emulsyjng niepylaca.

» Wentylacja szybu: o przekroju min. 1% przekroju poprzecznego szybu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Celem kontroli jakosci jest osiggnigcie wymaganych standardow.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrolg robot 1 jakosci materiatdéw. Wykonawca
powinien przeprowadza¢ pomiary 1 badania z czgstotliwos$cig zapewniajaca, ze roboty beda
wykonywane zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji technicznej i SST.
Minimalne wymagania co do zakresu badan 1 ich czestotliwos¢ sg okreslone w SST, normach
1 wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Strony ustalg jaki dodatkowy
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6dt zgodnie z umowa. Dodatkowo
nalezy dokona¢ kontroli jako$ci po zamontowaniu prowadnic celem weryfikacji ich
pionowosci 1 doktadnosci usytuowania.

6.2. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia, wbudowania, instalacji 1 montowania tylko
materiatéw lub urzadzen i sprz¢tu, ktore posiadaja:

a) certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okre§lonymi na podstawie Polskich i Europejskich Norm, Krajowych Ocen
Technicznych oraz wtasciwych przepiséw i1 dokumentdéw technicznych;

b) Deklaracje Wtasciwosci Uzytkowych lub Certyfikat Zgodnos$ci z: Polska lub Europejska
Normg a takze Krajowag Oceng Techniczng, w przypadku wyrobow dla ktérych nie
ustanowiono odno$nej normy, jezeli nie sg objete certyfikacja okreslong w ppkt. a) i ktore
spetniajag wymogi ST,

¢) dokumenty potwierdzajace sprawnos¢ techniczng urzadzen i sprzgtow.

W przypadku materiatow ktore wymagaja, zgodnie z ST, powyzszych dokumentéw, kazda



partia dostarczonych materiatéw powinna zawiera¢ dokumenty jednoznacznie potwierdzajace
ich pochodzenie.

6.3. Dziennik korespondencji (budowy/montazu/rozbiorki)

W przypadku realizacji robot objetych decyzja administracyjng pozwolenia na budowe
wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie
od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego jest dziennik
budowy/montazu/rozbiorki.

Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa
na Wykonawcy.

W przypadku realizacji robot nieobjetych konieczno$cia uzyskania pozwolenia na budowe
zaleca si¢ prowadzenie dziennika w formie ksigzki korespondencji jako wewnetrznego
dokumentu komunikacji pomigedzy Zamawiajacym a Wykonawca. O konieczno$ci
prowadzenia dziennika korespondencji zdecydujg wspolnie strony odpowiednim wpisem do
protokotu wprowadzenia na budowe (robote).

Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika beda przedtozone
Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania si¢. Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do
dziennika Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

6.4. Weryfikacja zgodnosci zainstalowanych urzadzen z wymogami projektu

a) parametry podstawowe — weryfikacja dopuszczalnego obcigzenia, pomiar prgdkosci
przejazdu;

b) system sterowania — pomiar precyzji zatrzymania si¢ kabiny wzgledem przystanku,
weryfikacja ptynno$ci ruchu, symulacja zaniku zasilania, symulacja sygnalu pozarowego,
weryfikacja poziomow kontrastowosci panelu dyspozycji 1 przyciskoOw, pomiar usytuowania
wysokosci przyciskow 1 ich wielkos$ci, weryfikacja zaprogramowanych komunikatéw
dzwigkowych, pomiar wysokos$ci przyciskow kasety wezwan wraz z weryfikacja poziomu
kontrastowos$ci, weryfikacja usytuowania pigtrowskazywacza, analiza architektury szafy
sterowej, analiza funkcji sterownika oraz mozliwosci jego obstugi, weryfikacja systemu
odwzorowania;

¢) zespol napedowy - pomiar $rednicy kota, weryfikacja mocy, badanie poziomu hatasu,
analiza deklarowanych parametrow przez producenta;

d) drzwi przystankowe 1 o$cieznica - pomiar wielkosci 1 $wiatlta otwarcia, weryfikacja
kontrastowosci, analiza budowy drzwi;

e) drzwi kabinowe - pomiar wielkoS$ci i $wiatta otwarcia, weryfikacja stopnia regulacji, analiza
budowy drzwi;

f) kabina - pomiar wielkosci w $wietle, analiza budowy, weryfikacja jako$ci zastosowane;j stali
nierdzewnej, pomiar natezenia oswietlenia w narozu kabiny, weryfikacja poprawnosci
dziatania petli indukcyjnej, weryfikacja kontrastowos$ci, pomiar wielkosci lustra, weryfikacja
poprawnosci dziatania systemu GSM, systemu zdalnego monitoringu, systemu zdalnej
diagnostyki

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja
techniczng 1 ST, w jednostkach ustalonych w Przedmiarze Roboét. Decyzje o wykonaniu
obmiaru uzgadniaja strony wspodlnie wpisem do dziennika.

Obmiaru rob6dt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o
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zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiardw.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstoscig wymagang do celu realizacji
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okre§lonym w umowie lub oczekiwanym
przez Wykonawece i Inspektora Nadzoru.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa dla zadania jest jeden kompletny dzwig (facznie 2 szt.)

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Przejecie Robét i Odcinkow (odbiory czesciowe i odbior koncowy)

Roboty beda przejete przez Zamawiajacego kiedy:

* roboty zostang ukonczone zgodnie z umowa;

« Swiadectwo Przejecia dla robot zostanie wystawione lub bedzie sie uwazato, ze zostato
wystawione.

Wykonawca bedzie mogt wystapi¢ o Swiadectwo Przejecia nie wezesniej niz 3 dni przed tym,
kiedy roboty beda w Opinii Wykonawcy ukonczone i gotowe do przejecia. Jezeli roboty
podzielone s3 na odcinki, to Wykonawca bedzie mogt podobnie wystapié o Swiadectwo
Przejecia dla kazdego Odcinka. Inspektor Nadzoru, w ciggu 3 dni od otrzymania wniosku
Wykonawcy, powinien wystawi¢ Wykonawcy Swiadectwo Przejecia, podajac date z ktéra
roboty zostaty ukonczone zgodnie z Umowa.

8.2. Dokumenty do Przejecia Robot

Zamawiajacy okresla form¢ Protokotu Odbioru Ostatecznego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:
 dokumentacje techniczna dzwigu,

* specyfikacje techniczne zastosowanych materiatow (istotnych z punktu widzenia celu),

* rysunki na wykonanie robot towarzyszacych;

* recepty 1 ustalenia technologiczne, jesli s3 wymagane z punktu widzenia celu;

* dziennik budowy lub korespondencji, jesli zostal zaprowadzony;

* rejestry obmiarow (oryginaty), jesli byly prowadzone;

* wyniki pomiar6w kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, jesli byty
wykonywane;

» deklaracje wlasciwosci uzytkowych lub certyfikaty zgodnosci zainstalowanego urzadzenia i
wbudowanych materiatow;

« karte gwarancyjng 1 wymagane certyfikaty, instrukcje obstugi dzwigu i jego urzadzen,

» instrukcje uzytkowania dzwigu;

* pozwolenia na uzytkowanie dzwigu.

W  przypadku, gdy wedlug Zamawiajacego, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru - Zamawiajacy w porozumieniu z Wykonawca
- wyznaczy nowy termin odbioru robot. Wszystkie prace korekcyjne wymagane przez komisje
powinny by¢ wymienione zgodnie z wymaganiami Zamawiajacego.

Dopuszcza si¢ czeSciowy odbidr robot po uzyskaniu pozwolenia na uzytkowanie dzwigu
celem zminimalizowania czasu wytaczenia dzwigu z eksploatacji.

8.3. Przejecie czesci robot
Po wystawieniu przez Inspektora Nadzoru Swiadectwa Przejecia dla jakiej$ czgsci robot,
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Wykonawcy zostanie niezwtocznie umozliwione podjecie wszelkich krokoéw koniecznych dla
przeprowadzenia jakichkolwiek zaleglych prob koncowych. Wykonawca przeprowadzi te
proby koncowe tak szybko jak bedzie to praktycznie mozliwe do wykonania.

8.4. Swiadectwo wykonania

Inspektor Nadzoru wystawi Swiadectwo Wykonania w ciagu 3 dni od najpdzniejszej z dat
uplywu okres6w zglaszania wad, lub pozniej jak tylko Wykonawca dostarczy wszystkie
Dokumenty do przejecia robot oraz ukonczy wszystkie roboty i dokona ich prob, wtacznie z
usunieciem wad. Kopia Swiadectwa Wykonania zostanie wystawiona dla Zamawiajacego.
Uznaje sig, ze tylko Swiadectwo Wykonania stanowi akceptacje robot.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Podstawa ptatnosci bedzie jednostka obmiarowa stosowana przez Wykonawce opisana
zgodnie z wymogami umowy.

Jednostka obmiarowa lub cena powinna zawiera¢ wszystkie wymagania zakonczenia Robot
zgodnie ze standardami i normami jako$ci opisanymi w SST 1 dokumentacji technicznej i
powinna zawiera¢ koszty badan i sprawdzen.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Wszystkie roboty nalezy wykonywaé zgodnie z obowigzujacymi w Polsce normami i
normatywami.

Wszystkie najwazniejsze przepisy 1 normy dotyczace danego asortymentu robot sg
wyszczegdlnione w kazdej specyfikacji technicznej zastosowanego materiatu.

Wykonawca powinien zna¢ wszystkie przepisy prawne wydawane zarOwno przez wiladze
panstwowe jak i lokalne oraz inne regulacje prawne i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob
zwigzane z prowadzonymi robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych
regul i wytycznych w trakcie realizacji robot.

Najwazniejsze z nich to:

* ustawa z dnia 7 lipca 1994 Prawo budowlane (Dz.U. 1994 nr 89 poz. 414 ze zm.),

* rozporzadzenie Ministra Rozwoju i Technologii z dnia 20 grudnia 2021 w sprawie okreslenia
metod 1 podstaw sporzadzania kosztorysu inwestorskiego obliczania planowanych kosztow
prac projektowych oraz planowanych kosztéw robot budowlanych okreslonych w programie
funkcjonalno — uzytkowym (Dz.U. 2021 poz. 2458),

* rozporzadzenie Ministra Rozwoju 1 Technologii z dnia 20 grudnia 2021 w sprawie
szczegdtowego zakresu 1 formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania 1 odbioru robot budowlanych oraz programu funkcjonalno — uzytkowego (Dz.U.
2021 poz. 2454),

* rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie. (Dz.U. 2002 nr 75 poz.
690 ze zm.)

* dyrektywa Parlamentu Europejskiego 1 Rady 2014/33/UE z dnia 26 lutego 2014 r. w sprawie
harmonizacji ustawodawstw panstw cztonkowskich dotyczacych dzwigéw i1 elementow
bezpieczenstwa do dzwigdw,

» ustawa z dnia 19 lipca 2019 r. o zapewnianiu dostgpnosci osobom ze szczegdlnymi
potrzebami (Dz.U. 2019 poz. 1696 ze zm.).
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SST.02 - ROBOTY REMONTOWE I RENOWACYJNE
(CPV 45.45.30.00-7)

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogolne
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z kompleksowg wymiang urzadzen
dzwigowych wraz z dostosowaniem do transportu os6b ze szczegdlnymi potrzebami w
budynku uzytecznosci publicznej przy ul. Nowy Zjazd 1 w Warszawie

1.2. Zakres stosowania SST

Wykonanie robot objetych docelowym postepowaniem przetargowym wykonania
kompleksowej wymiany (demontaz, dostawa i zainstalowanie) dzwigow do przewozu oséb w
tym niepelnosprawnych w budynku uzyteczno$ci publicznej przy ul. Nowy Zjazd 1 w
Warszawie

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji technicznej (SST) dotycza zasad prowadzenia
rob6t budowlanych:

* rob6t rozbidrkowych i demontazowych;

* robot murowych;

* tynkéw wewnetrznych;

* malatury.

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej] SST sa zgodne z podanymi w SST.01 wymienionymi
w pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Demontaz istniejagcych wind 1 kompleksowy montaz dzwigéw osobowych linowych o
napedzie elektrycznym zlokalizowanych w istniejacych szybach wewnatrz budynku
uzytecznos$ci publicznej przy ul. Nowy Zjazd 1 w Warszawie wraz ze wszystkimi niezbednymi
robotami remontowymi, przystosowawczymi i instalacyjnymi, w celu wtasciwej instalacji 1
funkcjonowania.

Wykonawca uwzgledni dodatkowo:

* tymczasowe ogrodzenie terenu wykonania prac;

» zabezpieczenie otworow drzwiowych;

* zabezpieczenie podtog folig lub tekturg budowlana;

* skucie nierownosci;

* wywiezienie gruzu,

» montaz maskownic faczacych prog drzwi z istniejaca oktadzing podtogowa;
* uzupeknienie posadzki cementowe;;

* gruntowanie podtozy;

* przecieranie istniejacych tynkow wewnetrznych z zeskrobaniem farby;

* przygotowanie podtozy;

* dostawe 1 montaz oznakowan pigtrowych, piktogramow, $ciezek sensorycznych;
* uzupetienie tynkow;

* malowanie farbami;
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* montaz katownikdw na narozach wypuklych - katownik kontrastowy;
* czyszczenie konstrukcji petnosciennych;

* odttuszczenie elementdéw stalowych;

* malowanie elementéw stalowych.

1.6. Uwarunkowania wykonania przedmiotu zamowienia

Materialy budowlane, spetniajace warunki polskiej oraz europejskiej normy, do zastosowania
w budynkach uzytecznosci publicznej. Budynek uzyteczno$ci publicznej nie bedzie
wylaczony z uzytkowania.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Wszystkie materialy stosowane przy wykonywaniu robot powinny by¢ nowe, w gatunku
biezaco produkowanym, odpowiada¢ wymaganiom norm i przepisow wymienionych w SST
oraz innych nie wymienionych ale obowigzujacych normach i przepisach, mie¢ wymagane
polskimi przepisami $wiadectwa dopuszczenia do stosowania, wymagane ustawg z dnia 16
kwietnia 2004 o wyrobach budowlanych (Dz.U. 2004 nr 92, poz. 881 z p6zn. zm.) certyfikaty
bezpieczenstwa oraz inne dokumenty §wiadczace o mozliwo$ci zastosowania do wykonania
niniejszej inwestycji. Wszystkie dostarczone materiaty i urzadzenia musza by¢ wolne od
obcigzen prawnych, oplat celnych, itp.

2.2. Zrédla uzyskania materialow

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru informacje dotyczace zamawiania lub
wydobywania materialdow 1 odpowiednie certyfikaty 1 Krajowe Oceny Techniczne lub
swiadectwa badan laboratoryjnych i1 inne dokumenty zgodne z wymogami Prawa
Budowlanego. Na zyczenie Zamawiajacego Wykonawca przedstawi takze inne informacje o
materialach jak: dane techniczne, sktad chemiczny itp. Wykonawca zobowigzany jest do
prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego zrodta
w sposob ciagly spelniajg wymagania ST, norm, Krajowych Ocen Technicznych w czasie
postepu robot.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy beda one
potrzebne do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jako$¢ i
wlasciwo$¢ do wbudowania 1 byty dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

2.4. Podstawowe materialy

BETON C20/25 Beton konstrukcyjny przyjmowac zgodnie z Dokumentacja Projektowa —
opisem technicznym 1 rysunkami, tj. beton zwykly klasy C20/25 (B25), spehiajacy
wymagania normy PN-EN 206:2014-04.

Sktadniki mieszanki:

» Cement pochodzacy z kazdej dostawy musi spelnia¢ wymagania zawarte w normie PN-B-
197-1. Do kazdej partii dostarczonego cementu musi by¢ dolaczone $wiadectwo jakosci
(atest). Kazda partia cementu, dla ktérej wydano oddzielne swiadectwo jakosci, powinna by¢
przechowywana osobno w sposdb umozliwiajacy jej tatwe rozroznienie.

* Kruszywo do betonu powinno charakteryzowa¢ si¢ staloScig cech fizycznych i
jednorodnos$cig uziarnienia pozwalajacg na wykonanie partii betonu o stalej jakosci.
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Poszczegdlne rodzaje i frakcje kruszywa musza by¢ na placu skladowym oddzielnie
sktadowane na umocnionym i czystym podiozu w sposob uniemozliwiajacy mieszanie si¢. Do
betonu nalezy stosowaé kruszywo mineralne odpowiadajace wymaganiom normy PN-EN
12620:2004. Dostawca kruszywa jest zobowigzany do przekazania dla kazdej partii kruszywa
wynikow jego pelnych badan dla kazdej partii.

SRODEK GRUNTUJACY podktad na podloza, ktory wyréwnuje chlonno$é podioza,
zwigksza przyczepnos¢ farb nawierzchniowych, umozliwia rownomierne wysychanie farb
nawierzchniowych, zapewnia prawidlowa mikrowentylacj¢ powierzchni, zmniejsza zuzycie
farb nawierzchniowych, utatwia malowanie emulsja kolorowa, poprawia krycie emulsji
nawierzchniowych, niweluje réznice w fakturze 1 odcieniu podtoza.

TYNK CEMENTOWO - GIPSOWY - fabrycznie przygotowana hybrydowa zaprawa
gipsowo-cementowa. Potgczenie dwoch spoiw charakteryzujacych si¢ odmiennymi
wlasciwosciami — gipsu syntetycznego utatwiajacego obrobke oraz cementu portlandzkiego
zwigkszajacego wytrzymalo$¢, a takze wyselekcjonowanych wypelniaczy mineralnych i
dodatkoéw chemicznych. Odpowiednio zbilansowany sklad surowcowy oraz zaprojektowane
proporcje obydwu spoiw sprawiaja, ze gotowa wyprawa tynkarska ma wyjatkowo korzystny
zestaw pozadanych cech i wlasciwosci:

* zapewnia wysoka wytrzymato$¢, twardos$¢ oraz odpornos$¢ powierzchni na

Zarysowania;

« gwarantuje doskonalg przyczepno$¢ do podtoza;

* zastosowane spoiwo cementowe zwicksza odpornos¢ tynku na zawilgocenie.

Minimalne parametry tynku cementowo — wapiennego przedstawia ponizsza tabela:

Opis wyrobu Tynk maszynowy

Minimalna grubo$¢ warstwy 8 mm

Maksymalna grubo$¢ warstwy na $cianie 40 mm

Cigzar objetosciowy ok. 1350 kg/m3

Przyczepnos¢ do podtoza > 0,5 N/mm?2

Twardo$¢ powierzchni > 13,0 N/mm2
GLADZ CEMENTOWA

Zaprawa cementowa o wytrzymatosci na $ciskanie 12 MPa.

FARBA LATEKSOWA do wnetrz przeznaczona do malowania $cian 1 sufitow pomieszczen
narazonych na wilgo¢, wykonanych z tynkéw cementowo - wapiennych i gipsowych.
Charakteryzuje si¢ dobra przyczepnoscig do réznych podiozy budowlanych oraz trwaloscig
wymalowan. Szczegélnie przydatna do malowania podlozy poddawanych wysokim
obcigzeniom 1 czgstemu zmywaniu lub odkazaniu (odporna na alkalia oraz wodorozcienczalne
srodki dezynfekcyjne i detergenty). Kolor nalezy przedstawi¢ Inwestorowi celem akceptacji.

Wlasciwosci
Naktadanie farby warstwa gruntujaca max. 10% wody
Warstwa wierzchnia max. 5% wody
Gestose ok. 1,3-1,4 g/cm?
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Najwigkszy rozmiar ziarna(granulacja) Drobna (<100um)

Odpornos¢ na szorowanie klasa 1 (wg normy PN-EN 13300)
Stopien potysku (potysk zwierciadlany) polysk satynowy (60 ~ 10)
Wspoiczynnik kontrastu (zdolnos¢ krycia) klasa 2 przy 7m?*1

(wg normy PN-EN 13300)

FARBA AKRYLOWO-POLIURETANOWA - wodorozcienczalna do posadzek
betonowych, , farba ochronno-dekoracyjna o dobrej przyczepnosci do podtozy betonowych i
podwyzszonej odporno$ci na $cieranie. Pomalowane farbg posadzki betonowe beda odporne
na zmywanie i tatwiejsze do w czystosci. Zgodnos$¢ z norma: PN-EN 1504-2 i PN-EN 13813.
Kolor nalezy przedstawi¢ Inwestorowi celem akceptacji.

MATERIALY MALARSKIE DO ZABEZPIECZEN PRZECIWKOROZYJNYCH
farby epoksydowe i poliuretanowe

WODA - przy czyszczeniu zanieczyszczen rozpuszczalnych w wodzie, czyszczeniu
strumieniem wody oraz nakladaniu powlok =z farb wodorozcienczalnych nalezy
wykorzystywa¢ wode¢ odpowiadajaca wymaganiom normy PN-EN 1008:2004 ,,Woda
zarobowa do betonu”.

Specyfikacja pobierania probek, badanie 1 ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu, w
tym wody odzyskanej z procesé6w produkcji betonu”. Bez badan laboratoryjnych moze by¢
stosowana tylko wodociggowa woda pitna.

PLYTKI - GRESY - nalezy stosowa ptytki ceramiczne piatej klasy twardosci o
przeciwoposlizgowej powierzchni (co najmniej R11), grubos¢ i wielko$¢ dobrana do
istniejacych plytek.

Gresy wymagania dodatkowe:

- twardos¢ wg skali Mahsa 8,

- Scieralno$¢ V klasa Scieralnosci,

- wykonane jako antyposlizgowe.

Dopuszczalne odchytki wymiarowe:

- dlugos¢ 1 szeroko$¢ + 1,5 mm,

- grubos¢ + 0,5 mm,

- krzywizna 1,0 mm.

Kolor nalezy przedstawi¢ Inwestorowi wybrany gatunek ptytek celem akceptacji

KAMIEN — GRANIT / MARMUR - nalezy stosowaé plyty pochodzace z tego samego
kamieniolomu co istniejace oktadziny w budynku. W przypadku braku dostepnosci materiatu
dopuszcza si¢ kamien o strukturze i1 fakturze zblizonej oktadziny referencyjne;.

Grubos$¢ min. 2cm, szlifowany i impregnowany. Typ i1 rodzaj impregnatu oraz kleju nalezy
dostosowa¢ do wymogdw specyficznych kamienia.

KLEJ DO PLYTEK - stosowa¢ zaprawe klejowa modytikowang polimerami, wodoodporng
o przyczepnos$ci do podtoza i ptytek nie mniejszej niz 2 MPa.

ZAPRAWA FUGOWA - stosowa¢ zapraw¢ fugowa wodoodporng, o podwyzszonej
elastycznosci. Rodzaj zaprawy dostosowac do szerokosci fug.
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SILIKON DO FUG - stosowa¢ silikon o dobrej przyczepnosci do podtozy, na ktore bedzie
nanoszony z dodatkiem $rodka grzybobojczego w kolorze fugi.

3. SPRZET
Ogoélne wymagania dotyczace uzytych urzadzen i sprz¢tu podane w SST.01 wymienione
w pkt. 3.

4. TRANSPORT
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu materiatow podane w SST.01 wymienione w pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Roboty rozbiorkowe

5.1.1. W zakres robét wchodzg:

Roboty zwigzane z demontazem istniejacych okladzin $ciennych (poziom piwnicy), skucie
nierownosci glifow drzwiowych.

5.1.2. Spos6b prowadzenia robét:

Roboty rozbidérkowe obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich elementéw konstrukcji
1 wyposazenia budynku, w stosunku do ktorych zachodzi konieczno$¢ demontazu lub rozbiorki
w zwigzku z wymiang dzwigu.

Elementy znajdujace si¢ w pasie robot rozbiorkowych, nie przeznaczone do usunigcia,
powinny by¢ przez Wykonawcg zabezpieczone przed uszkodzeniem. Jezeli obiekty, ktore maja
by¢ zachowane, zostang uszkodzone lub zniszczone przez Wykonawce, to powinny one by¢
odtworzone na koszt Wykonawcy, w sposob zaakceptowany przez Zamawiajacego.

Material z rozbidrki nalezy niezwtocznie wywiez¢ z terenu budowy oraz podda¢ utylizacji
(materiaty szkodliwe), wg obowigzujacych przepisow lub czasowo sktadowaé na terenie
budowy, wedlug wskazan Inspektora Nadzoru.

5.2. Roboty murowe

5.2.1. W zakres robot wchodzi:
* Wykonanie robdt towarzyszacych 1 odtworzeniowych, ktore wystapia podczas realizacji
zadania

5.2.2. Wymagania dot. robét:

Wykonanie niezbgdnych robdt murowych wynika¢ powinno z konieczno$ci dostosowania
poszczegbdlnych elementow budynku dla montazu 1 wyposazenia danego dzwigu.

Nalezy stosowa¢ ogolnodostgpne materialty dopuszczone do obrotu i1 stosowania w
budownictwie. Roboty wykonywa¢ zgodnie z wytycznymi zawartymi w ,,Poradniku majstra
budowlanego" oraz ,,Wytycznymi technicznymi wykonania i odbioru robot budowlano-
montazowych" tom I, czgs¢ 2, rozdz. 9 ,,Konstrukcje 1 elementy murowe".

5.3. Podloza i posadzki
5.3.1. W zakres robot wchodzi:

* Oczyszczenie podtoza i posadzki, naprawa spekan;
» Uzupehienie posadzki cementowej;
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* Przygotowanie podtoza i posadzki do malowania przez gruntowanie;
* Malowanie podtoza i1 posadzki farbami wtasciwymi dla danej powierzchni.

5.3.2. Wymagania dotyczace robét:
Roboty nalezy wykona¢ zgodnie z ,, Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robot".

5.4. Tynki i okladziny wewnetrzne

5.4.1. W zakres robot wchodzi:

* Miejscowe uzupehienie tynkéw po przebiciach, przekuciach i bruzdach.

* Przetarcia i uzupetnienia uszkodzonych tynkow.

» Wykonanie tynkéw kat. I glifow drzwiowych.

* Montaz zabezpieczen pionowych narozy otworéw drzwiowych szachtu na wszystkich
kondygnacjach katownikami kontrastowymi.

5.4.2. Wymagania dotyczace robot:

Stare oktadziny $cienne w rejonie drzwi szybowych nalezy usuna¢.

Wykonanie niezbednych robot tynkarskich i1 oktadzinowych wynika¢ powinno z koniecznosci
dostosowania poszczegdlnych elementéw budynku dla montazu i wyposazenia dzwigu oraz
wykonania niezbednych napraw powierzchni po robotach rozbiérkowych.

Przy zastosowanych oktadzinach S$ciennych w zaleznosci od producenta nalezy S$cisle
przestrzega¢ wytycznych technologii wykonywania robdt montazowych, opracowanych przez
producenta.

Oktadzina powinna bez przeswitow pokrywac podtoze.

Roboty nalezy wykona¢ zgodnie z ,, Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robot".

5.5. Roboty malarskie

5.5.1. W zakres robot wchodzi:
» malowanie szachtu farba emulsyjna;
» malowanie tynkOw wewnetrznych §cian 1 sufitdw maszynowni farbg.

5.5.2. Wymagania dotyczace robét:

Wykonanie niezbgdnych robdt malarskich wynika¢ powinno z koniecznosci dostosowania
poszczegbdlnych elementéw budynku do montazu 1 wyposazenia dzwigu oraz wykonania
niezbednych napraw powierzchni po robotach rozbiorkowych.

Podtoze na przystankach nalezy zabezpieczy¢ przed zniszczeniem w czasie prac zwigzanych
z wymiang dzwigu.

Przy zastosowanych oktadzinach $ciennych w zaleznos$ci od producenta nalezy $Scisle
przestrzega¢ wytycznych technologii wykonywania rob6t montazowych, opracowanych przez
producenta.

Malowanie bez przeswitow musi pokrywa¢ podloze lub podkiad, ktére nie powinny by¢
dostrzegalne okiem. Dopuszcza si¢ nieznaczne miejscowe przeswity wylacznie przy
powtokach jednowarstwowych. Malowania powinny mie¢ jednolity potysk, a powloki matowe
powinny by¢ jednolicie matowe lub potmatowe. W przypadku powlok jednowarstwowych
dopuszcza si¢ miejscowe zmatowienie oraz réznice w odcieniu. Wszystkie malowania
powinny wytrzyma¢ probe na wycieranie, zarysowanie, zmywanie woda z mydlem,
przyczepno$¢ 1 wsigkliwos¢. Powloki z emalii olejnych lub syntetycznych powinny
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odpowiada¢ wszystkim wymaganiom podanym dla powlok z farb olejowych, z tym, Ze
powinny one mie¢ potysk lakierniczy oraz wytrzymywac¢ dodatkowo probe badania twardosci
powtoki.

Roboty nalezy wykona¢ zgodnie z ,,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robot".

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST.01 pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST.01 pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest:

* dla robdt rozbidrkowych m3 (metr sze$cienny);

* dla robot murowych m2 (metr kwadratowy szpatdowan i przemurowan przy zadanej grubosci
muru);

* dla posadzek i oktadzin m2 (metr kwadratowy);

* dla tynkow 1 oktadzin wew. m2 (metr kwadratowy);

* dla malatury m2 (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST.01 pkt. 8.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST.01, pkt. 9 oraz umowie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

* ustawa z dnia 7 lipca 1994 Prawo budowlane (Dz.U. 1994 nr 89 poz. 414 ze zm.);

* rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie. (Dz.U. 2002 nr 75 poz.
690 ze zm.);

* PN-B-10020 Roboty murowe z cegly. Wymagania i badania przy odbiorze;

* PN-B-10023 Roboty murowe. Konstrukcje zespolone ceglano-zelbetowe wykonane na
budowie. Wymagania i badania przy odbiorze;

* PN-EN 206+A2 - Beton - Wymagania, wlasciwosci uzytkowe, produkcja i zgodnos¢

* PN-B-10425 Kominy - Przewody kominowe dymowe, spalinowe 1 wentylacyjne murowane
-- Wymagania i1 badania;

* PN-B-12050 Wyroby budowlane ceramiczne - Cegly budowlane;

* PN-EN 1505 Wentylacja budynkéw - Przewody proste i ksztaltki wentylacyjne z blachy o
przekroju prostokatnym — Wymiary;

* PN-EN 934-2 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu - Cze$¢ 2: Domieszki do betonu -
Definicje, wymagania, zgodno$¢, oznakowanie 1 etykietowanie;

* PN-B-10110- Tynki gipsowe wykonywane mechanicznie - Zasady wykonywania i
wymagania techniczne ;

* PN-EN 14411 - Plytki ceramiczne - Definicja, klasyfikacja, wtasciwosci, ocena 1 weryfikacja
stalosci wlasciwosci uzytkowych 1 znakowanie;
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* PN-EN 12004-1:2017-03 - Kleje do ptytek ceramicznych - Cz¢§¢ 1: Wymagania, ocena i
weryfikacja statosci wlasciwosci uzytkowych, klasyfikacja i znakowanie;

* PN-EN ISO 10545 - Ptytki i ptyty ceramiczne. Pobieranie probek i warunki odbioru;

* PN-EN 13279-1- Spoiwa gipsowe i tynki gipsowe - Czegs¢ 1: Definicje i wymagania;

* PN-EN 13888-1- Zaprawy do spoinowania ptytek;

* PN-EN 13279 - Spoiwa gipsowe i tynki gipsowe;

* PN-EN 12859 - Plyty gipsowe - Definicje, wymagania i metody badan;

* PN-EN ISO 6927 - Kity stosowane w budynkach i budowlach - Terminologia;

* PN-EN ISO 2808 - Farby i lakiery. Oznaczanie grubosci powtoki;

* PN-EN ISO 7784-1- Farby i lakiery - Oznaczanie odpornos$ci na $cieranie - Cz¢$¢ 1: Metoda
z krazkami pokrytymi papierem $ciernym i obracajaca si¢ probka do badan;

* PN-ISO 8930 Podstawy projektowania i niezawodnosci konstrukcji budowlanych.
Terminologia;

* PN-B-01040 - Rysunek konstrukcyjny budowlany. Zasady ogdlne;

* PN-EN 1990- Eurokod - Podstawy projektowania konstrukcji;

* PN-EN 1996-1-1 - Eurokod 6 - Projektowanie konstrukcji murowych - Czes$¢ 1-1: Reguty
ogo6lne dla zbrojonych i niezbrojonych konstrukcji murowych;

* Instrukcje producenta.
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SST.03 - ROBOTY W ZAKRESIE INSTALACJI ELEKTRYCZNYCH
(CPV 45.31.00.00-7)

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogolne
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z kompleksowg wymiang urzadzen
dzwigowych wraz z dostosowaniem do transportu os6b ze szczegdlnymi potrzebami w
budynku uzytecznosci publicznej przy ul. Nowy Zjazd 1 w Warszawie

1.2. Zakres stosowania SST

Wykonanie robot objetych docelowym postepowaniem przetargowym wykonania
kompleksowej wymiany (demontaz, dostawa i zainstalowanie) dzwigow do przewozu oséb w
tym niepelnosprawnych w budynku uzyteczno$ci publicznej przy ul. Nowy Zjazd 1 w
Warszawie

1.3. Zakres robot objetych SST
Roboty, ktorych dotyczy ST obejmujg wszystkie czynnos$ci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie instalacji elektrycznych w budynku. Zakres rob6t obejmuje:

e WLZ zasilania podstawowego — weryfikacja i pomiar istniejacej linii zasilajacej;
¢ instalacje powigzane bezposrednio z dzwigiem bedace jego sktadows.

Niezaleznie od wyzej okreslonego zakresu, Wykonawca zobowigzany bedzie do wykonania
w ramach swojej oferty wszelkich czynnosci koniecznych do wtasciwego funkcjonowania,
uruchomienia serwisowego, gwarancyjnych napraw oraz eksploatacji urzadzen i instalacji
bedacych przedmiotem niniejszego opisu zgodnego z projektem budowlanym.

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne podanymi w SST.01 wymienionych w pkt 1.4.

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ robdt oraz za zgodnos$¢ z ST, dokumentacja
techniczng, normami i przepisami wykonawczymi.

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w SST.01 wymienionych w pkt 1.5.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI MATERIALOW
(Wymagania materialow instalacji elektrycznych)

2.1.1. Kable i przewody nn

System zasilania
e nN —400V, 3—fazowe, kable 4— lub 5—zytowe,

e nN (os$wietlenie, itp) — 230 V, 1-fazowe, kable 3—zylowe,
e nN (uklady sterownicze pradu zmiennego) — 230V, 1-fazowe,
o (zestotliwos¢ — S0 Hz £+ 5 %

Wymagania ogolne dotyczqce kabli i przewodow
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do poszczegdlnych odbiornikéw nalezy prowadzi¢ niezalezne kable,
nie zezwala si¢ na uzywanie réoznych napi¢¢ w tym samym kablu,

dopuszcza si¢ stosowanie kabli elektroenergetycznych (ukladanych na
zewnatrz) z zylami wykonanymi z aluminium,

wewnetrzne linie zasilajace oraz pozostate instalacje niskiego napigcia winny
by¢ wykonane kablami z materialu o odpowiedniej obcigzalnosci
dlugotrwatej (zgodnej z projektem),

linie kablowe uktadane powinny by¢ w ciagach wielokrotnych w korytkach,
na drabinkach, wtynkowo, natynkowo w rurkach instalacyjnych, listwach 1
kanatach kablowych,

dozwolone jest uzywanie kabli sitowych tylko o tym samym przekroju zyt.
Dla kabli niskiego napigcia przekrdj zyly ochronnej PE zgodnie z
wymaganiami normy PN-HD 603645-5:2011,

uktadanie kabli z bebna i1 przewodow z krazka nalezy wykonywacé w sposob
wykluczajacy mozliwo$¢ uszkodzenia izolacji,

wykonawca jest niezaleznie odpowiedzialny, za jako$¢ kupowanych przez
siebie urzadzen i materiatow.

Wymagania techniczne
Minimalne wymagania dla kabli elektroenergetycznych (wewnetrzne linie zasilajace):

niezbrojone, bezhalogenowe,

jednozytowe, wielozylowe, pieciozylowe,

zyly, okragle/okragte zaggszczane/sektorowe,

zyta ochronna zielono-zo6tta,

izolacja: polwinitowa, z polietylenu usieciowanego,
powtloka polwinitowa,

ostona polwinitowa.

Minimalne wymagania dla kabli sterowniczych:

niezbrojone,
wielozylowe,
zyly miedziane jednodrutowe lub wielodrutowe,

izolacja polwinitowa.

Minimalne wymagania dla przewodow i kabli elektroenergetycznych (pozostate):

niezbrojone,
wielozytowe: 3, 5-cio zytowe,
zyly: jedno lub wielodrutowe,

zyta ochronna: zielono-z6lta,
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e izolacja: polwinitowa,

e powloka: polwinitowa,

e napigcie izolacji 750V.
2.1.2 Trasy kablowe

Przepusty kablowe i oslony krawedzi — Kable i przewody ukladane bezposrednio na
podtodze nalezy chroni¢ poprzez stosowanie oston (rury instalacyjne, listwy podtogowe).
Drabinki instalacyjne wykonane z perforowanych tasm stalowych lub aluminiowych jako
mocowane systemowo lub samono$ne stanowig osprzgt réznych elementéw instalacji
elektrycznej. Pozwalajag na swobodne mocowanie nie tylko kabli i przewodow, ale takze
innego wyposazenia, dodatkowo tatwo z nich budowa¢ skomplikowane ciagi drabinkowe.
Wsporniki i drabinki kablowe stuza do ukladania kabli, i produkowane sg jako stalowe
elementy z blachy o dtugosci przewaznie 2 lub 3 m. Drabinki uktada¢ na wspornikach lub
mocowacé bezposrednio do podtoza, przy czym odlegtos¢ pomigdzy punktami podparcia
powinna by¢ taka, jaka jest wymagana przez producenta danego systemu i uwzgledniajaca
obcigzenie drabinki. Kable uktadane pionowo nalezy mocowa¢ do drabinki przy uzyciu
uchwytow indywidualnych, systemowych lub tasm do mocowania kabli.

Koryta i korytka instalacyjne wykonane z perforowanych tasm stalowych lub aluminiowych
lub siatkowe w formie prostej lub grzebieniowej o szerokosci 50 do 600mm.

Kanaly i listwy instalacyjne wykonane z tworzyw sztucznych, blach stalowych albo
aluminiowych lub jako kombinacja metal-tworzywo sztuczne, ze wzgledu na miejsce montazu
moga by¢ $cienne, przypodtogowe, sufitowe, podlogowe; odporne na temperaturg otoczenia.
Zasady instalowania rownoleglego roéznych sieci przy wykorzystaniu kanalow i listew
instalacyjnych nalezy przyja¢ wg zalecen producenta i zalecen normy.

Rury instalacyjne wraz z osprzetem (rozgalezienia, tuleje, taczniki, uchwyty) wykonane z
tworzyw sztucznych albo metalowe, rurowe instalacje wnetrzowe powinny by¢ odporne na
temperatur¢ otoczenia, a ze wzgledu na wytrzymato$¢, wymagaja stosowania rur z tworzyw
sztucznych lekkich 1 $§rednich. Dobdr $rednicy rur instalacyjnych zalezy od przekroju
poprzecznego kabli 1 przewoddéw wcigganych oraz ich ilosci wcigganej do wspolnej rury
instalacyjnej. Rury z tworzyw sztucznych moga by¢ gladkie lub karbowane 1 jednocze$nie
gietkie lub sztywne. Dla estetycznego zamaskowania kabli 1 przewodéw w instalacjach
podtogowych stosuje si¢ gietkie ostony kablowe — spiralne, wykonane z taSmy lub karbowane
rury z tworzyw sztucznych.

Systemy mocujgce przewody, kable, instalacje wigzkowe i osprzet
Uchwyty do mocowania kabli i przewodéw — klinowane w otworze z elementem
trzymajacym statym lub zaciskowym, wbijane i mocowane do innych elementéw np. paski
zaciskowe lub uchwyty kablowe przykrecane; stosowane gtownie z tworzyw sztucznych
(niektore elementy moga by¢ wykonane takze z metali).
Uchwyty do rur instalacyjnych — wykonane z tworzyw i w typowych wielkos$ciach takich
jak rury instalacyjne — mocowanie rury poprzez wciskanie lub przykrecanie (otwarte lub
zamykane).
Puszki elektroinstalacyjne moga by¢ standardowe i do $cian pustych, sluzag do montazu
gniazd i tacznikdw instalacyjnych, wystepuja jako taczace, przelotowe, odgalezne, podlogowe.
Dobér typu puszki uzalezniony jest od systemu instalacyjnego. Ze wzglgdu na system montazu
— wystepuja puszki natynkowe, podtynkowe, natynkowo — wtynkowe, podtogowe. Puszki
elektroinstalacyjne do montazu gniazd i tgcznikéw instalacyjnych powinny by¢ przystosowane
do mocowania osprz¢tu za pomoca ,,pazurkéw” i/ lub wkretow.
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Koncowki kablowe, zaciski i konektory wykonane z materiatow dobrze przewodzacych prad
elektryczny jak aluminium, miedz, mosigdz, montowane poprzez zaciskanie lub wsuwanie;
ich zastosowanie utatwia podigczanie i umozliwia wielokrotne odlaczanie i przytaczanie
przewodow do instalacji bez koniecznos$ci kazdorazowego przygotowania koncow przewodu
oraz umozliwia systemowe izolowanie za pomocg oston izolacyjnych.
Pozostaly osprzet — utatwia montaz 1 zwigksza bezpieczenstwo obstugi; wyrdzni¢ mozna
kilka grup materiatéw: oznaczniki przewoddw, dlawnice, ztaczki i szyny, zaciski ochronne itp.

Przepusty i przejscia szczelne
Przepusty instalacyjne tras kablowych przechodzace przez elementy oddzielen
przeciwpozarowych powinny by¢ zabezpieczone do warto$ci odpornosci ogniowej tych
oddzielen. Przej$cia przewodow i kabli przez przepusty o $rednicy powyzej 4 cm w $cianach
1 stropach, dla ktorych wymagana jest klasa odpornosci EI60, REI 60, EI 120 lub REI 120 lub
wyzsza powinny by¢ wykonane certyfikowanymi masami ogniochronnymi do odpowiedniej
klasy odpornosci ogniowe;j.
Pionowe szachty instalacyjne powinny by¢ uszczelnione przeciwogniowo w przej$ciach
pomiedzy kondygnacjami, za pomocg materialdéw o odpornosci ogniowej otwory stuzace do
wprowadzenia glownych kabli do budynku (lub wyprowadzenia na zewnatrz) nalezy
uszczelni¢ w sposob uniemozliwiajacy przedostawanie si¢ wody i gazu do budynku.
Przejscia kabli, przewoddw i ich wigzek, przez $Sciany, stropy stref 1 wydzielen pozarowych
nalezy oznakowac etykietami z podaniem:

e daty uszczelnienia,

e nazwy uszczelnienia,
e firmy, ktéra dokonata tego typu uszczelnienia.

Podstawa do wykonania prawidtowego uszczelnienia budynku jest projekt architektoniczny
lub projekt budowlany, w ktéorym zaznaczono odporno$¢ pozarowa poszczegdlnych
elementow budynku. Wykonanie przepustow powinny wykonywaé osoby posiadajace
stosowne uprawnienia.

2.1.3. Sprzet instalacyjny

Laczniki ogdélnego przeznaczenia wykonane dla potrzeb instalacji podtynkowych,
natynkowych 1 natynkowo—wtynkowych:
e laczniki podtynkowe powinny by¢ przystosowane do instalowania w
puszkach 660 mm za pomoca wkretow lub tzw. ,,pazurkow”,

e laczniki natynkowe i natynkowo—wtynkowe przygotowane sg do instalowania
bezposrednio na podtozu (Scianie) za pomocg wkretow lub przyklejane,

e zaciski do Igczenia przewodow winny umozliwia¢ wprowadzenie przewodu o
przekroju 1,0+2,5 mm?.

Podstawowe dane techniczne:
e napiecie znamionowe: 250V; 50 Hz,

e prad znamionowy: do 10 A.

Gniazda wtykowe ogolnego przeznaczenia do montazu w instalacjach podtynkowych,
natynkowych i natynkowo-wtynkowych:
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e gniazda podtynkowe 1-fazowe powinny zosta¢ wyposazone w styk ochronny
1 przystosowane do instalowania w puszkach 860 mm za pomocg wkretow lub
tzw. ,,pazurkow”,

e ogniazda natynkowe 1 natynkowo-wtynkowe I-fazowe powinny by¢
wyposazone w styk ochronny i przystosowane do instalowania
bezposredniego na podtozu za pomocg wkretow lub przyklejane,

e gniazda natynkowe 3-fazowe musza by¢ przystosowane do 5-cio zylowych
przewodow, w tym do podiaczenia styku ochronnego oraz neutralnego,

e zaciski do polaczenia przewodéw winny umozliwia¢ wprowadzenie
przewodow o przekroju od 1.5+6.0 mm? w zaleznoéci od zainstalowanej mocy
i rodzaju gniazda wtykowego,

Podstawowe dane techniczne gniazd:
e napi¢cie znamionowe: 250V lub 250V/400V; 50 Hz,

e prad znamionowy: 16A dla gniazd 1-fazowych,
e prad znamionowy: 16A do 63A dla gniazd 3-fazowych.

Oznaczenia obwodow na gniazdach i lacznikach oswietleniowych itp.
Opisy obwodow wykona¢ jako naklejka.

2.1.4. Sprzet oSwietleniowy

Wypusty sufitowe 1 $cienne powinny by¢ przystosowane do instalowania opraw
o$wietleniowych, a napiecie izolacji nie moze by¢ mniejsze od 750V.

2.1.5. Obudowy rozdzielnic elektrycznych

Stanowig element pomocniczy przy budowie rozdzielnicy elektrycznej (samodzielnie nie sa
elementem instalacji elektrycznej) spetniaja role zabezpieczajaca przed dotykiem elementow
pod napigciem, s3 elementem 1taczacym podzespoly rozdzielnicy, chronig przed
przedostawaniem si¢ do wewnatrz ciat obcych (stopien ochrony obudowy IP), poprzez montaz
wyposazenia dodatkowego umozliwiaja prawidlowe funkcjonowanie rozdzielnicy w
zmieniajacych si¢ warunkach zewngtrznych i przy réznym obcigzeniu, podnosza estetyke
instalacji elektrycznych, umozliwiajg prawidtowy montaz.

Wykonujacy prefabrykacje powinien sprawdzi¢, czy poszczeg6élne elementy obudowy (lub
cata obudowa) posiadajg certyfikat zgodnosci lub Krajowa Ocen¢ Techniczng badz nadang
przez wytworcg Deklaracje Wihasciwosci Uzytkowych. Wymagania ogolne dotyczace pustych
obuddéw rozdzielnic 1 sterownic niskonapieciowych podane s3 w PN-EN IEC 62208: 2024-04
Puste obudowy do rozdzielnic i sterownic niskonapigciowych.

Podczas przygotowywania obudowy rozdzielnicy do wyposazania w zaprojektowane
urzadzenia lub prefabrykaty sktadowe, musza zosta¢ zachowane wszelkie uwagi i wytyczne
producenta obudowy dotyczace metod taczenia obudow w zestawy, sposobu montowania lub
usuwania $cianek bocznych wg potrzeb, zastosowania zalecanych materialow ztacznych i
uszczelniajgcych obudowy skladowe. Wszelkie zaczepy, uchwyty oraz wzmocnienia
transportowe montowac zgodnie z instrukcja producenta obudow.

Nalezy stosowa¢ wszelkie zaprojektowane pomocnicze elementy systematyzujace porzadek
wewnatrz rozdzielnicy (uchwyty, prowadnice i koryta kablowe, maskownice, panele
szczotkowe itp.) oraz stosowal odpowiednie zabezpieczanie elementow po obrobce
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mechanicznej (zaprawki).
Listwy oraz linki uziemienia powinny wyrédznia¢ si¢ odpowiednimi kolorami, zgodnie z PN-
EN IEC 62208: 2024-04

3. SPRZET
Ogoélne wymagania dotyczace uzytych urzadzen i sprz¢tu podane w SST.01 wymienione

w pkt. 3.

4. TRANSPORT
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu materiatow podane w SST.01 wymienione w pkt 4.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH.

5.1 Wymagania ogodlne.

Wykonawca robot elektrycznych jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa
oraz za jako$¢ zastosowanych materialdw 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okre§lonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi na pi$mie przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca powinien mie¢ odpowiednie branzowe przygotowanie do wykonywania
instalacji, umiejetnos¢ czytania Dokumentacji technicznej, posiada¢ odpowiedni zestaw
elektronarzedzi 1 narzedzi specjalistycznych, przyrzady pomiarowe itp.

Wszelkie zmiany 1 odstepstwa nie moga powodowaé obnizenia wartosci funkcjonalnych 1
uzytkowych instalacji, a takze trwatosci eksploatacyjne;.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw robodt beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej, a takze w
normach i1 wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji, Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki
badan materiatow 1 robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji 1 przy badaniach
materiatéw, doswiadczenia z przeszlosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwazang kwesti¢.

5.2 Montaz tras kablowych

Gtéwne koryta kablowe nalezy oznaczy¢ co 30 m i na kazdym rozgal¢zieniu tabliczkami o
rodzaju instalacji (instalacje bytowe, instalacje teletechniczne, instalacje p.poz) dla ktorej dana
trasa zostala przewidziana.

Nalezy przyjac rozwigzania systemowe pochodzace od jednego producenta tras kablowych dla
catego obiektu.

Nalezy zwroci¢ szczeg6lng uwage na dopuszczalne wielkos$ci obciazenia koryt i drabin, ktore
uzaleznione sg od odstgpdéw punktoéw podparcia. Podczas przeciggania kabli wzdtuz ciggow
kablowych moga wystapi¢ znaczne obcigzenia dodatkowe. Niedopuszczalne jest generowanie
w/w obcigzen na konstrukcjach nos$nych istniejgcych ciggdéw tras kablowych.

5.2.1 Trasowanie

Trasowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajagc konstrukcje budynku oraz zapewniajac
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bezkolizyjno$¢ z innymi instalacjami. Trasa instalacji powinna by¢ przejrzysta, prosta i
dostgpna dla prawidlowej konserwacji i remontéw. Wskazane jest, aby trasa przebiegala w
liniach poziomych i pionowych.

5.2.2 Ukladane orurowania i oprzewodowania

Orurowanie i oprzewodowanie wtynkowe uktada¢ nalezy w wykutych bruzdach, mocujac je
do podtoza klamerkami lub tynkiem. Stosowane klamerki winne by¢ zabezpieczone przed
rdzewieniem. Luki z rur sztywnych nalezy wykonywac przy uzyciu gotowych kolanek, lub
przez wyginanie rur w trakcie ich uktadania. Przy ksztattowaniu tuku splaszczenie rury nie
moze by¢ wigksze niz 15% wewnetrznej Srednicy rury. Laczenie rur nalezy wykonaé za
pomoca przewidzianych do tego celu ztaczek.

5.3 Montaz kabli i przewodow nn

Linie kablowe niskiego napigcia nalezy prowadzi¢ w poziomie w ciggach koryt kablowych, a
w pionach w wydzielonych szachtach instalacyjnych na drabinach kablowych, w listwach 1
kanatach kablowych.

Poza glownymi ciggami kablowymi prowadzenie przewodéw elektrycznych po elementach
budowlanych wykona¢ z wykorzystaniem uchwytoéw kablowych, listew i korytek PCV, peszli
gietkich oraz rurek elektroinstalacyjnych. Dopuszcza si¢ prowadzenie okablowania ponad
sufitami podwieszanymi bezposrednio na $cianach i stropach z wykorzystaniem uchwytow
instalacyjnych.

Instalacje w $ciankach gipsowo kartonowych prowadzi¢ w peszlach. Zabrania si¢ montazu
peszli wewnatrz profili no$nych $cianek gipsowo — kartonowych.

Nie przewiduje si¢ ukladania oprzewodowania bezposrednio na sufitach podwieszanych.
Przewody elektryczne w $cianach tynkowanych uktadaé bezposrednio na $cianie.

Kable i przewody o odpornosci ogniowej nalezy prowadzi¢ na drabinach i korytach kablowych
o takiej samej odpornosci ogniowej, poza drabinami i korytami, kable i przewody nalezy
prowadzi¢ bezposrednio po $cianach i stropach na systemowych uchwytach z certyfikowanym
sposobem montazu.

Kable i1 przewody wychodzace z rozdzielni muszg by¢ opisane, zgodnie z oznaczeniami w
dokumentacji wykonawczej lub warsztatowej. System oznaczania kabli musi by¢ jednolity w
catej strefie budynku, umozliwia¢ tatwa identyfikacje obwodu 1 przeprowadzenie
inwentaryzacji okablowania w czasie eksploatacji budynku.

W przypadku prowadzenia kabli 1 przewodow pojedynczych na tynku nalezy je prowadzi¢ w
rurkach instalacyjnych mocowanych na uchwytach dystansowych do $ciany lub stropu.
Dopuszcza sie stosowanie instalacji wtynkowej pod warunkiem pokrycia przewodu co
najmniej 0,5cm tynku.

W kanatach kablowych nalezy przewidzie¢ oddzielne koryta kablowe dla kabli o r6znych
napieciach znamionowych i kabli sterowniczych/sygnalizacyjnych w kolejnosci od dotu
kanatu:

e dla kabli sygnalizacyjnych,
e dla kabli elektroenergetycznych o napigciu znamionowym do 1kV.

Dopuszcza si¢ stosowanie jednego koryta kablowego dla kabli elektroenergetycznych o
napieciu znamionowym do 1kV 1 kabli sygnalizacyjnych, jezeli kable te nalezg do tego samego
urzadzenia.

Nalezy zachowa¢ minimalne promienie gi¢cia zgodnie z PNE 1 instrukcjami wytworcy.
Nalezy zamocowac¢ kable w sposdb zapewniajacy ich uporzagdkowane utozenie na drabinkach
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i w korytkach.
5.3.1 Kucie wnek i bruzd

Wielko$¢ wnek dostosowaé nalezy do wielkosci tablic z aparaturg; wielko$¢ bruzd nalezy
dostosowac do $rednic rur lub szerokosci przewodu wtynkowego. Rury 1 przewody wtynkowe
uktada¢ nalezy jednowarstwowo.

5.4 Montaz osprzetu

Laczniki podtynkowe mocowac nalezy w puszkach. Laczniki i puszki rozgalezne natynkowe
mocowac nalezy przy pomocy kotkéw rozporowych.

5.5 Mocowanie puszek

Puszki powinny by¢ osadzone na takiej glebokosci, aby ich gorna (zewnetrzna) krawedz po
otynkowaniu §ciany byta zrownana (zlicowana) z tynkiem, przed zainstalowaniem nalezy w
puszce wycig¢ wymagang liczbe otwordow dostosowanych do $rednicy wprowadzanych rur,
koniec rury powinien wchodzi¢ do srodka puszki na gteboko$¢ do 5 mm.

5.6 Montaz rozdzielnic elektrycznych

Zakres rob6t obejmuje:

przemieszczenie w strefie montazowe;,

rozpakowanie,

ustawienie na miejscu montazu wg projektu,

wyznaczenie miejsca zainstalowania,

trasowanie,

sprawdzenie prawidlowosci usytuowania w pomieszczeniu, w szczegolnosci

zachowania minimalnych szerokos$ci przej$¢ 1 droég ewakuacyjnych,

e wykonanie $lepych otworéw poprzez podkucie we wnece albo kucie reczne
lub mechaniczne, wiercenie mechaniczne otworéw w sufitach, Scianach lub
podtozach,

e osadzenie kolkow osadczych plastikowych oraz $rub kotwiagcych lub
wspornikdw wraz z zabetonowaniem,

e montaz wraz z regulacjg mechaniczng elementéw demontowalnych na czas
mocowania (drzwiczki, klamki, zamki, pokrywy),

e podiaczenie uziemienia,

e sprawdzenie prawidlowosci dzialania po zamontowaniu,

e przeprowadzenie prob i badan.

6 KONTROLA, BADANIA I ODBIOR WYROBOW I ROBOT BUDOWLANYCH

6.1 Ogolne zasady kontroli jakosSci robot

Przedmiotem kontroli bgdzie sprawdzanie wykonywania robdt w zakresie ich zgodnos$ci z
dokumentacja projektowa, STWiOR 1 poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robot w
zakresie 1 z czgstotliwoscig okreslong w niniejszej STWiOR 1 zaakceptowang przez Inspektora
Nadzoru.

Celem kontroli jest stwierdzenie osiggnigcia zatozonej jakosci wykonywanych robdt przy
budowie instalacji elektrycznych.

28



6.2 Badania i pomiary
Wszystkie badania 1 pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm;

w przypadku ich braku mozna stosowa¢ wytyczne krajowe .
6.3 Badania i pomiary instalacji elektrycznych
6.3.1 Instalacje elektryczne wewnetrzne

Szczegotowy wykaz oraz zakres pomontazowych badan kabli i przewodow zawarty jest w PN-
HD 60364-6: 2016-07
Ponadto nalezy wykona¢ sprawdzenia i pomiary odbiorcze polegajace na kontroli:

e zgodnosci dokumentacji powykonawczej z projektem i ze stanem faktycznym,

e zgodnosci potaczen z podanymi w dokumentacji powykonawczej,

e stanu kanatow i listew kablowych, kabli i przewoddw, osprzetu instalacyjnego do kabli
1 przewodow, stanu 1 kompletnosci dokumentacji dotyczacej zastosowanych
materiatow,

e poprawnosci montazu osprzetu instalacyjnego, urzadzen i odbiornikéw energii
elektrycznej,

e pomiardéw rezystancji izolacji,
e pomiardéw skuteczno$ci przeciwporazeniowej,
e zadziatania wylacznikéw p. poz.

Po wykonaniu ogledzin nalezy sporzadzi¢ protokoty z przeprowadzonych badan zgodnie z
wymogami zawartymi w normie PN-HD 60364-6:2016-07

6.4 Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami i materialami

Wszystkie materiaty, urzadzenia i aparaty niespetniajace wymagan podanych w odpowiednich
punktach specyfikacji, zostang odrzucone. Jesli materiaty, urzadzenia i aparaty niespetniajace
wymagan zostaty wbudowane lub zastosowane, to Wykonawca, na polecenie Przedstawiciela
Zamawiajacego wymieni je na wlasciwe, na wlasny koszt.

6.5 Odbior koncowy

Do odbioru koncowego wykonanych robét Wykonawca powinien przedtozy¢:
e aktualng dokumentacje powykonawczg zgodnie z zapisami Umowy,

e protokoty badan 1 pomiarow,
e zaswiadczenia o jakosci 1 dopuszczeniu materialow 1 urzadzen do obrotu,

e oswiadczenie Wykonawcy o zakonczeniu robot i gotowosci instalacji do
eksploatacji,

e instrukcje eksploatacji urzadzen (DTR),

e czgsci 1 urzadzenia zamienne oraz sprz¢t BHP, ktore zgodnie ze specyfikacja
w projekcie (dokumentacji) miaty by¢ dostarczone przez Wykonawce,

e protokoty poswiadczajace przeszkolenie wyznaczonych przedstawicieli
Uzytkownika w zakresie obstugi przekazywanych instalacji 1 urzadzen.
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W ramach odbioru rob6t objetych specyfikacja nalezy wykonaé nastgpujace czynnosci:
e zbada¢ aktualno$¢ 1 kompletnos¢ dokumentacji powykonawcze;,

e dokona¢ bezposrednich ogledzin wszystkich elementéw wykonanej instalacji
w celu sprawdzenia jakosci robot i zgodnosci z projektem, a takze otrzymang
dokumentacjg i przepisami,

e sprawdzi¢ zaswiadczenia o jakos$ci 1 dopuszczeniu materiatow i1 urzadzen do
obrotu,

e sprawdzi¢ i zaakceptowaé protokoty badan i pomiaréw pomontazowych,

e sporzadzi¢ protokdt odbioru robot.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST.01 pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest:

* dla robdt rozbidrkowych m3 (metr szescienny),

 dla rob6t murowych m2 (metr kwadratowy szpachlowan i przemurowan przy zadanej
grubosci muru),

* dla posadzek i oktadzin m2 (metr kwadratowy),

* dla tynkow 1 oktadzin wew. m2 (metr kwadratowy),

* dla malatury m2 (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST.01 pkt. 8.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST.01, pkt. 9 oraz umowie.

10 DOKUMENTY ODNIESIENIA.

Wazniejsze przepisy panstwowe obowigzujace w budownictwie:

e Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz. U.1994 Nr 89, poz. 414 z
pozniejszymi zmianami);

e Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991r o ochronie przeciwpozarowej (Dz. U. 1991 Nr 81,
poz. 351 z pdzniejszymi zmianami);

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r., w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.
U. 2002 Nr 75 poz. 690 z p6zniejszymi zmianami);

e Rozporzadzenie Ministra Energii z dnia 28 sierpnia 2019 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy urzadzeniach energetycznych (Dz. U. 2019 poz.
1830 z pdzniejszymi zmianami);

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r., w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U.
2003 Nr 47, poz. 401 z pdZniejszymi zmianami);

e Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 7 czerwca
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2010 r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow
budowlanych i terenéw (Dz. U. 2010 Nr 109, poz. 719 z p6zniejszymi zmianami);
PN-EN 60027-1:2006/A2:2007 Symbole i oznaczenia literowe stosowane w elektryce.
Cze$¢ I: Zasady ogolne;

PN-EN IEC 60445:2022-04 Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspotdziataniu
cztowieka z maszyng, znakowanie 1 identyfikacja — Identyfikacja zaciskow urzadzen i
koncéwek przewodoéw a takze samych przewodow;

PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod IP)

PN-EN ISO 7010:2020-07 Symbole graficzne -- Barwy bezpieczenstwa 1 znaki
bezpieczenstwa -- Zarejestrowane znaki bezpieczenstwa,

PN-HD 60364-4-41:2017-09 Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Czg$¢ 4-41:
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed porazeniem elektrycznym;
PN-HD 60364-4-442:2012,,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed przepigciami. Ochrona instalacji niskiego
napie¢cia przed przejSciowymi przepi¢ciami i uszkodzeniami przy doziemieniach w sieciach
niskiego napiecia;

PN-HD 60364-4-43:2012 ,,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed pradem przetezeniowym;

PN-IEC 60364-4-45:1999 ,,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed obnizeniem napigcia;

PN-HD 60364-4-41:2017-09 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Czgs¢ 4-41:
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed porazeniem elektrycznym;
PN-HD 60364-5-51:2011 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Czes¢ 5-51:
Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego -- Postanowienia ogdlne;

PN-HD 60364-5-53:2022-10 - Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Cze$¢é 5-53:
Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego -- Aparatura rozdzielcza i sterownicza;
PN-HD 60364-5-54:2011 - Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Cze$¢ 5-54: Dobor 1
montaz wyposazenia elektrycznego -- Uktady uziemiajace i przewody ochronne;

PN-HD 60364-5-56:2019-01 - Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Czg§¢ 5-56:
Dobdr 1 montaz wyposazenia elektrycznego -- Instalacje bezpieczenstwa;

PN-HD 60364-6:2016-07 - Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Czg$¢ 6:
Sprawdzanie;

PN-HD 60364-5-56:2019-01 - Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Czg§¢ 5-56:
Dobdr 1 montaz wyposazenia elektrycznego -- Instalacje bezpieczenstwa;

PN-HD 60364-4-42:2011 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Cze$¢ 4-42: Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed skutkami oddzialywania cieplnego;
PN-HD 60364-7-704:2018-08 - Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Cze§¢ 7-704:
Wymagania dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji -- Instalacje na terenie budowy
1 rozbidrki;

PN-EN 61140:2016-07 - Ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym -- Wspolne
aspekty instalacji 1 urzadzen;

PN-EN IEC 60664-1:2021-02 - Koordynacja izolacji urzadzen elektrycznych w uktadach
niskiego napigcia -- Cz¢$¢ 1: Zasady, wymagania 1 badania;

PN-EN 61439-3:2012 - Rozdzielnice 1 sterownice niskonapigciowe -- Cze$¢ 3:
Rozdzielnice tablicowe przeznaczone do obstugiwania przez osoby postronne (DBO).
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